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1. Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia (nabor)
2024/25

Kod przedmiotu
03MCHS.PI8C.0096.24

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Obowigzkowy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Brak wymagan wstepnych

Przedmioty Podstawy elektrotechniki, Napedy maszyn i urzadzen,
wprowadzajace
Koordynator Michat Stopel
Okres Forma zaliczenia Liczba
Semestr 4 Egzamin punktow ECTS
5.0
Forma prowadzenia i godziny zaje¢
Wyktad: 30
Cwiczenia laboratoryjne: 30
2. Efekty uczenia sie dla przedmiotu
Odniesienie Odniesienie
Kod Opis efektéw uczenia sie do kierunkowych do charakterystyk
efektéw uczenia sie PRK
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Kod

Wiedza:
W1

W2

Odniesienie
Opis efektow uczenia sie do kierunkowych
efektow uczenia sie

Ma uporzadkowang wiedze w zakresie budowy, MCH_O1 K W04
zapewnienia zdatnosci oraz niezawodnosci

bezzatogowych systemdw latajgcych eksploatowanych

w systemach transportowych oraz stuzacych

do inspekcji obiektédw technicznych.

Ma elementarng wiedze z zakresu budowy, dziatania, | MCH O1 K W13
obstugi oraz zastosowan podstawowych przyrzadéw

i systemédw pomiarowych bedacych na wyposazeniu

systeméw bezzatogowych eksploatowanych

w systemach transportowych oraz do inspekgcji

obiektéw technicznych.

Umiejetnosci:

ul

u2

Potrafi dokona¢ doboru podstawowych elementéw MCH_01_K U03
systeméw bezzatogowych do wskazanych zastosowan
oraz zaproponowac alternatywne rozwigzania.

Potrafi sprawnie sterowa¢ na odlegtos¢ systemem MCH_01 K U09
bezzatogowym stuzacy do inspekcji obiektéw

technicznych oraz potrafi zaprogramowa¢ operacje

autonomiczne.

Kompetencje spoteczne:

K1

K2

Lp.

Rozumie potrzebe ciggtego doksztatcania sie MCH_0O1 K K02
i pogtebiania swoich umiejetnosci praktycznych

w kontekscie dynamicznie rozwijajacej sie technologii

systeméw bezzatogowych oraz podazajgcymi za tym

zmianami w obowigzujgcych przepisach prawa.

Moze doradza¢ w zakresie doboru optymalnych MCH_O1 K K05
technologii i rozwigzah w systemach transportowych

badzZ stuzacych do inspekcji w zakresie zastosowania

systeméw systemoéw bezzatogowych.

3. Tresci programowe

Tresci programowe Formy zajec

1. Podstawy prawa lotniczego, Wyktad
2. Cztowiek jako pilot i operator UAV,

3. Zasady wykonywania lotéw,

4. Bezpieczenstwo wykonywania lotdw i sytuacje
niebezpieczne;

5. Obstuga, budowa i zasady dziatania bezzatogowego

statku powietrznego.

6. Sytuacje niebezpieczne

7. Praktyczne obszary zastosowania.

1. Zdobywanie umiejetnosci praktyczny z zakresu Cwiczenia laboratoryjne

pilotazu
2. Korzystanie z narzedzi zarzadzania operacjami
lotniczymi oraz flotg BSP.
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Odniesienie
do charakterystyk
PRK

P6S_WG P6S_WK
P6S_WG_inz P6S_WK_inz

P6S_WG P6S_WG_inz

P6S_UW P6S_UW_inz

P6S_UW P6S_UW_inz

P6S_KK

P6S_KK P6S_KR

Efekty uczenia sie dla
przedmiotu

W1, W2, K1, K2

ul, U2
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4. Metody prowadzenia zaje¢, weryfikacji efektow uczenia sie i warunki zaliczenia

Forma zajed

Metody prowadzenia zajec:

Wyktad, Pokaz, Gry dydaktyczne

Metody (sposoby) weryfikacji: Udziat:
Wykfad Egzamin pisemny 100%

Warunki zaliczenia przedmiotu:

Uzyskanie przynajmniej 61% z maksymalnej liczby punktéw mozliwych do zdobycia
na egzaminie.

Metody prowadzenia zajec:

Cwiczenia laboratoryjne

Metody (sposoby) weryfikacji: Udziat:
) Egzamin praktyczny 50%
Cwiczenia laboratoryjne )

Projekt 50%

Warunki zaliczenia przedmiotu:

Wykazania sie umiejetnosciami praktycznymi na symulatorze oraz projekt prostego
systemu bezzatogowego stuzgcego do realizacji okreslonego w temacie projektu
zadania.

Efekt
uczenia
sie dla
przedmiot
u

Metody (sposoby) weryfikacji
Egzamin pisemny Egzamin praktyczny Projekt
W1 X
W2 X
ul X
u2 X
K1 X X

K2 X

5. Literatura

Literatura podstawowa

1. Wyszywacz W., 2020, Drony, Wydawnictwo Poligraf
2. Kille, T., 2019, Unmanned Aerial Vehicles in Civilian Logistics and Supply Chain Management, IGI Global

Literatura uzupetniajaca

1. Mollica, M.,C., 2020, FPV Flight Dynamics: Mastering Acro Mode on High-Performance Drones, Vespula Ventures LLC
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6. Naktad pracy studenta - bilans godzin i punktéw ECTS

Aktywnos¢ studenta

Zajecia prowadzone

z bezposrednim udziatem
nauczyciela akademickiego
lub innych os6b
prowadzacych zajecia

Wyktad

Cwiczenia laboratoryjne

Konsultacje
Przygotowanie do zajec
Praca wtasna studenta Studiowanie literatury
Przygotowanie projektu
Praktyka (praca wtasna studenta)
taczny nakiad pracy studenta
Liczba punktéow ECTS

* Godzina (dydaktyczna) oznacza 45 minut
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Obcigzenie
studenta

Liczba godzin

30

30

17
20
15

125

474



