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1. Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia (nabér)
2024/25

Specjalnos¢: programowanie dronéw Kod przedmiotu

Jednostka zarzadzajaca kierunkiem studiéow

05ISTPDS.DI4D.0265.24

Wydziat Telekomunikacji, Informatyki i Elektrotechniki Jezyki wyktadowe

Poziom studiéw
drugiego stopnia (mgrinz.)

Profil studiow
Profil ogélnoakademicki

Forma studiow
studia stacjonarne

Wymagania wstepne

Przedmioty
wprowadzajace

Koordynator

Okres
Semestr 3

polski

Obligatoryjnos¢
Obligatoryjny specjalnosciowy

Blok zajeciowy
Przedmioty specjalnosciowe

Wiedza i umiejetnosci z zakresu programowania.

brak przedmiotéw wprowadzajgcych

Tomasz Marciniak

Forma zaliczenia
Egzamin

Forma prowadzenia i godziny zajec

Wykfad: 15
Cwiczenia laboratoryjne: 30

2. Efekty uczenia sie dla przedmiotu
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Kod

Wiedza:

wil

W2

W3

W4

Opis efektow uczenia sie

ma poszerzong i podbudowang teoretyczne wiedze
w zakresie przetwarzania i analizy obrazéw;

ma rozszerzong i podbudowana teoretycznie wiedze
w zakresie modelowania obiektéw graficznych oraz
systeméw przetwarzania sygnatéw i obrazéw;

ma poszerzong i podbudowana teoretycznie wiedze
w zakresie sztucznej inteligencji, systemoéw
eksperckich oraz obszaréw zastosowania sieci
neuronowych, uczenia maszynowego oraz sieci
sensorycznych;

ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie
wiedze w zakresie wykorzystania metod
biometrycznych i identyfikacji oraz modelowania
proceséw komunikacji i sterowania; orientuje sie
w obecnym stanie i najnowszych trendach
rozwojowych informatyki;

Umiejetnosci:

ul

u2

U3

U4

us

potrafi zaprojektowad a takze zaproponowac
ulepszenia w systemach przetwarzania i przesytania
danych oraz systemach uczenia maszynowego;

potrafi dokona¢ analizy sygnatéw i obrazéw
w dziedzinie czasu i czestotliwosci stosujgc
odpowiednie narzedzia sprzetowe i programowe;

potrafi realizowa¢ podstawowe zadania przetwarzania
sygnatéw, obrazéw i komunikacji cztowiek-komputer;
w celu realizacji projektu potrafi integrowad wiedze

z zakresu informatyki stosowanej oraz uwzglednia¢
aspekty poza techniczne;

potrafi oceni¢ przydatnos¢ metod i narzedzi stuzacych
do rozwigzywania prostych zadan inzynierskich,
typowych przy projektowaniu systemu
informatycznego réznego przeznaczenia i systemow
wbudowanych oraz wybierac i stosowa¢ wtasciwe
technologie dla konkretnego zadania;

potrafi oceni¢ przydatnos¢ i mozliwosé wykorzystania
nowych technik i technologii w projektowaniu sieci
sensorycznych, systemdéw uczenia maszynowego oraz
chmur obliczeniowych; potrafi formutowac i testowacd
hipotezy zwigzane z projektowaniem specjalizowanych
systeméw informatycznych;

Kompetencje spoteczne:

K1l

K2

rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego
doksztatcania sie; potrafi myslec i dziata¢ w sposéb
przedsiebiorczy;

ma swiadomos¢ waznosci zachowania w sposéb
profesjonalny, przestrzegania zasad etyki zawodowej
i poszanowania réznorodnosci pogladéw i kultur;
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Odniesienie
do kierunkowych
efektow uczenia sie

IST_ 02_K_ W13

IST 02_K W14

IST_ 02_K_W15

IST 02_K W17

IST 02 K_U11

IST 02_K U12

IST 02 K_U13

IST 02 K_U17

IST 02_K U18

IST_02_K_K01

IST_02_K_K03

Odniesienie
do charakterystyk
PRK

P7S_WK P7S_WK_inz

P7S_WK P7S_WK_inz

P7S_WK P7S_WK_inz

P7S_WK P7S_WK_inz

P75_UK

P7S_UO

P7S_UU

P7S_UU

P7S_UU

P7S_KK

P7S_KO
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3. Tresci programowe

Efekty uczenia sie dla

Lp. Tresci programowe Formy zaje¢ przedmiotu

1. Wyktad: Wyktad W1, W2, W3, w4

Klasyfikacja autonomicznych bezzatogowych
statkdw powietrznych (indoor, outdoor);

Sensory stosowane w bezzatogowych statkach
powietrznych;

Filtrowanie, analiza i interpretacja informacji z
sensoréw;
- Analiza obrazu z kamer;

Rozpoznawanie obiektdw;

Wykrywanie przeszkdd;

Elementy stereowizji;

Podejmowanie decyzji;

Techniki lokalizacji;

Zastosowania cywilne i militarne autonomicznych
bezza’rogowych statkédw powietrznych.

2. - Cwiczenia laboratoryjne adekwatne do tresci Cwiczenia laboratoryjne | U1, U2, U3, U4, U5, K1,
przedstawionych na wykfadzie. K2

4. Metody prowadzenia zajeé, weryfikacji efektow uczenia sie i warunki zaliczenia

Forma zaje¢

Metody prowadzenia zajec:

Wyktad, Dyskusja

Metody (sposoby) weryfikacji: Udziat:
Wykfad Egzamin pisemny 100%
Warunki zaliczenia przedmiotu:

Do uzyskania zaliczenia z przedmiotu wymagane jest uzyskanie 51% punktéw z
egzaminu.

Metody prowadzenia zajec:
Cwiczenia laboratoryjne

Metody (sposoby) weryfikacji: Udziat:

Cwiczenia laboratoryjne Sprawozdanie 100%

Warunki zaliczenia przedmiotu:

Oddanie sprawozdan z ¢wiczen i uzyskanie ze wszystkich pozytywnej oceny. Ocena
konhcowa to $rednia arytmetyczna z uzyskanych ocen ze sprawozdan.

Efekt
uczenia
sie dla
przedmiot
u

Metody (sposoby) weryfikacji

Egzamin pisemny Sprawozdanie

w1l X

W2 X
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W3 X

w4 X

Ul X
u2 X
U3 X
ua X
us X
K1l X X
K2 X X

5. Literatura
Literatura podstawowa

1. Song, Zhang: Handbook of 3D Machine Vision : Optical Metrology and Imaging, CRC Press, 2013
2. Malina W., Smiatacz M.: Cyfrowe przetwarzanie obrazéw., Horizon, 2008

3. Alvarez J.M., Lopez A.M., Pajdla T.: Computer vision in vehicle technology : land, sea, and air, John Wiley & Sons Ltd,

2017

Literatura uzupetniajaca

1. J. E. Solem: Programming Computer Vision with Python. Tools and algorithms for analyzing images, O'Reilly Media

6. Naktad pracy studenta - bilans godzin i punktéw ECTS

Aktywnos¢ studenta

Zajecia prowadzone

z bezposrednim udziatem
nauczyciela akademickiego
lub innych oséb
prowadzacych zajecia

Wyktad

Cwiczenia laboratoryjne

Konsultacje
Przygotowanie do zajec
Praca wtasna studenta Studiowanie literatury
Przygotowanie do egzaminu
Przygotowanie sprawozdania
taczny nakiad pracy studenta
Liczba punktéw ECTS

* Godzina (dydaktyczna) oznacza 45 minut
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Obcigzenie
studenta
Liczba godzin

15

30

10
10
6
15
15
101

474



