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1. Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia (nabor)
2024/25

Kod przedmiotu
01BS.PI8C.2510.24

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Obowigzkowy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

brak wymagan

brak przedmiotéw wprowadzajgcych

Jarostaw Gorecki

Forma zaliczenia
Zaliczenie na ocene

Forma prowadzenia i godziny zajec
Wyktad: 30, w tym zajecia zdalne:

* Wyktad synchroniczny: 30

Cwiczenia projektowe: 30
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Kod Opis efektow uczenia sie
Wiedza:
W1 ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie

wiedze w zakresie technologii produkcji budowlanej,
obejmujacag metody, techniki i narzedzia planowania
i wykonawstwa rob6t budowlanych, z wigczeniem
mechanizacji i automatyzacji proceséw budowlanych,
w tym wiedze niezbedng do analizy i doboru
nowoczesnych technologii robét budowlanych,

z uwzglednieniem aspektéw organizacyjnych

i ekonomicznych oraz rozwigzywania probleméw
wynikajacych ze specyfikacji technicznej wykonania
obiektéw budowlanych

W2 ma podstawowgq wiedze niezbedng do rozumienia
spotecznych, ekonomicznych, prawnych (w tym prawa
budowlanego) i innych pozatechnicznych
uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej realizowanej
w warunkach ryzyka, zna podstawowe zasady
bezpieczenstwa i higieny pracy oraz ergonomii
w budownictwie

W3 ma uporzadkowang, podbudowana teoretycznie
wiedze z zakresu metod realizacji obiektéw
budowlanych z uwzglednieniem rozwigzan
innowacyjnych, przede wszystkim BIM

Umiejetnosci:

ul potrafi wykorzysta¢ zasady naukowej organizaciji,
analizowa¢ warunki realizacyjne; potrafi dokona¢
analizy i doboru technologii robét budowlanych i na tej
podstawie stworzy¢ harmonogram robét budowlanych
oraz planuje dotrzymanie termindéw; potrafi
zaprojektowac plac budowy, kierowa¢ robotami
budowlanymi zgodnie ze specyfikacja techniczng
i obowigzujacymi przepisami budowlanymi

u2 potrafi - przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadah
obejmujacych projektowanie obiektéw, robdt
i inwestycji budowlanych - dostrzega¢ ich aspekty
pozatechniczne, w tym Srodowiskowe, ekonomiczne
i prawne, wybierajac i stosujac wtasciwe metody
i narzedzia

Kompetencje spoteczne:

K1 ma swiadomos$¢ waznosci i jest zorientowany
na pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci
inzyniera budownictwa, w tym jej wptyw
na srodowisko i zwigzang z tym odpowiedzialnos¢
za podejmowane decyzje

Odniesienie
do kierunkowych
efektow uczenia sie
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3. Tresci programowe
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Efekty uczenia sie dla

Lp. Tresci programowe Formy zajec przedmiotu

1. Definicje podstawowych poje¢ zwigzanych z Wyktad, Wyktad W1, W2, W3
technologia robét budowlanych. Mechanizacja i synchroniczny
automatyzacja proceséw budowlanych. Technologia i
organizacja transportu (zewnetrznego i
wewnetrznego) oraz robét tadunkowych. Technologia
robot ziemnych powierzchniowych i kubaturowych.

Technologia robét betonowych (deskowanie,
zbrojenie, betonowanie, pielegnacja betonu).
Technologia robét montazowych. Wybrane problemy
technologii rob6t wykonczeniowych. Zasady
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia podczas realizacji
obiektéw budowlanych. Elementy BIM w technologii
robo6t budowlanych.

2. Zadanie 1. Projekt technologii wykonania wykopu Cwiczenia projektowe U1, U2, K1
szerokoprzestrzennego. Zadanie 2. Projekt montazu
hali przemystowej prefabrykowane;.

4. Metody prowadzenia zajeé, weryfikacji efektow uczenia sie i warunki zaliczenia

Forma zajed

Metody prowadzenia zajec:

Wyktad

Metody (sposoby) weryfikacji: Udziat:

Kolokwium 100%
Wyktad Warunki zaliczenia przedmiotu:

test wypetniany metoda tradycyjng lub za pomocg $rodkéw komunikacji cyfrowej,
ktérego wynik uznaje sie za pozytywny przy zaznaczeniu co najmniej 51%
prawidtowych odpowiedzi;

przy zaliczeniu obowigzuja zapisy Regulaminu studiéw PBS, a terminy i inne warunki
szczegbtowe komunikowane sg przez Prowadzgcego przy wspétpracy z
przedstawicielem danej grupy;

Metody prowadzenia zajec:

Projekt
Metody (sposoby) weryfikacji: Udziat:
Cwiczenia projektowe Projekt 100%

Warunki zaliczenia przedmiotu:

systematyczne opracowywanie i ztozenie pracy projektowej (w wersji elektronicznej,
do ostatnich zaje¢, we wskazane przez prowadzacego miejsce)

Efekt
uczenia
sie dla
przedmiot
u

Metody (sposoby) weryfikacji

Kolokwium Projekt

w1l X

W2 X
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W3 X

Ul X
U2 X
K1 X

5. Literatura
Literatura podstawowa

1. Dyzewski A., 1990. Technologia i organizacja budowy. Technologia i mechanizacja robét budowlanych. Tom 2.
Arkady.

2. Linczowski Cz., 2000. Technologia robét budowlanych. Politechnika Swietokrzyska. Kielce.

Martinek Wt., 2010. Technologia Robét budowlanych. Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskie;j.

4. Ortowski Z., 2010. Podstawy technologii betonowego budownictwa monolitycznego. Wydawnictwo Naukowe PWN,
Warszawa.

5. Rowinski L., 1996. Technologia i organizacja proceséw inzynierskich budownictwa miejskiego. Tom 3. Wydawnictwo
Politechniki Slgskiej.

w

Literatura uzupetniajaca

1. Miedzynarodowe bazy ksigzek i czasopism (np. Scopus, Web of Science), repozytoria cyfrowe (Materiaty budowlane,
Przeglad budowlany)

6. Naktad pracy studenta - bilans godzin i punktéw ECTS

Obcigzenie
Aktywnos¢ studenta studenta
Liczba godzin

Zajecia prowadzone

z bezposrednim udziatem Wyktad 30
nauczyciela akademickiego
lub innych osob Cwiczenia projektowe 30
prowadzacych zajecia
Konsultacje 4
Przygotowanie do zajec 1
Praca wtasna studenta
Studiowanie literatury 10
Przygotowanie do zaliczenia 15
taczny nakiad pracy studenta 90
Liczba punktéow ECTS 3

* Godzina (dydaktyczna) oznacza 45 minut
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