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Odniesienie
Kod Opis efektow uczenia sie do kierunkowych
efektow uczenia sie

Wiedza:

W1 zna i rozumie podstawowe zagadnienia zwigzane MCH_02_K W01
z fizykg zjawisk sterowanych w powszechnie
uzywanych mechatronicznych uktadach sterowania
w pojazdach.

W2 wyjasnia i opisuje zagadnienia dotyczgce proceséw MCH_02_K W05

diagnostyki zna podstawowe metody projektowania
i testowania uktadéw sterowania, kontroli i metod
pomiarowych parametréw wybranych uktadéw
mechatronicznych.

Umiejetnosci:

ul potrafi przeprowadzi¢ analize funkcjonowania MCH_02_K_U02
podstawowych uktadéw sterowania wykorzystywanych
we wspoétczesnych pojazdach z wykorzystaniem
narzedzi informatycznych, potrafi ocenia¢ przydatnos¢
i efektywnos¢ funkcjonowania wybranych uktadéw
mechatronicznych i uktadéw sterujacych, a takze
przeprowadzad proces ich testowania.

u2 potrafi ocenic role i znaczenie poszczegdlnych MCH_02_K U04
elementéw technicznych rozwigzah uktadéw
sterowania wykorzystywanych pojazdach w celu
przeprowadzenia diagnostyki uktaddw, potrafi réwniez
planowa¢, dobiera¢ metode obliczeniowa, jezyk
programowania i przeprowadza¢ pomiary, symulacje
komputerowe, oraz interpretowac i dokumentowac
uzyskane wyniki badan, a takze formutowa¢ wnioski.

Kompetencje spoteczne:

K1 ma $wiadomos¢ znaczenia zagadnien projektowania MCH_02 K K03
i realizacji algorytméw sterowania w aspekcie
efektywnosci i skutecznosci funkcjonowania
poszczegdinych podsystemdw pojazdéw, ma
Swiadomos¢ i rozumie wptyw stosowanych technologii
na $rodowisko, ma $wiadomos¢ i rozumie wptyw
wykorzystywania wiedzy z réznych dziedzin techniki
w tworzeniu wspdtczesnych konstrukcji pojazdéw
powodujgcych, ze sg one produktami
multidyscyplinarnymi

3. Tresci programowe
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Efekty uczenia sie dla

Lp. Tresci programowe Formy zajec przedmiotu

1. Wyktady: Wyktad W1, W2
Podstawowe pojecia i definicje z obszaru mechatroniki.
System mechatroniczny. Interdyscyplinarnosc i
integracja w pojazdach samochodowych. Czujniki i
przetworniki oraz metody pomiarowe. Sterowanie
uktadéw mechatronicznych. Magistrale transmisji
danych (CAN, LIN i inne). Uktady mechatroniczne
wybranych podsystemdw pojazdéw: uktadéw
napedowych, uktadéw bezpieczehstwa czynnego i
biernego, uktadéw zawieszenia, uktadéw jezdnych,
uktadéw klimatyzacji, nadwozia, systeméw komfortu
jazdy i innych. Autodiagnostyka uktadéw i systemoéw
mechatronicznych pojazdéw.

2. Realizacja projektu w zakresie mechatroniki Cwiczenia projektowe U1, U2, K1
wybranego podsystemu pojazdu.

4. Metody prowadzenia zajeé, weryfikacji efektow uczenia sie i warunki zaliczenia

Forma zajed
Metody prowadzenia zajec:

Wyktad, Dyskusja

Metody (sposoby) weryfikacji: Udziat:
Wyktad Egzamin pisemny 80%
Udziat w dyskusji 20%

Warunki zaliczenia przedmiotu:
Zaliczenie przedmiotu zgodne z regulaminem studiéw.
Metody prowadzenia zajec:

Dyskusja, Projekt

Metody (sposoby) weryfikacji: Udziat:
Cwiczenia projektowe Projekt 80%
Udziat w dyskusji 20%

Warunki zaliczenia przedmiotu:

Zaliczenie przedmiotu zgodne z regulaminem studiéw.

Efekt

ucezenia Metody (sposoby) weryfikacji

sie dla

5rzedm|ot Egzamin pisemny Udziat w dyskusji Projekt
w1 X X

w2 X X

u1 X g
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U2 X X

K1 X X

5. Literatura
Literatura podstawowa

1. Pojazdy autonomiczne i systemy transportu autonomicznego; Wydawnictwa Naukowe PWN S.A.; Warszawa.

. Gajek A., Juda Z.; 2021: Czujniki - Mechatronika samochodowa; Wydawnictwa Komunikacji i tacznosci; Warszawa.

3. Praca pod red. Ambroszko W., 2013: Uktady mechatroniczne w pojazdach. Przyktady, Oficyna Wydawnicza
Politechniki Wroctawskiej, Wroctaw.

4. Kazmierczak A., Bielawski t., 2018: Wybrane zagadnienia elektronicznych systeméw wspomagania kierowcy
w jeZdzie zautomatyzowanej, Oficyna wydawnicza Politechniki Wroctawskiej, Wroctaw.

5. Praca pod red. Gotebiowskiego M., 2005: Elektrotechnika i elektronika w pojazdach samochodowych, Wydawnictwo
Politechniki tédzkiej, £édz.

N

Literatura uzupetniajaca

1. Renski A., 2003: Bezpieczehstwo czynne samochodu. Zawieszenia oraz uktady hamulcowe i kierownicze, Oficyna
wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa.

2. Rokosch U., 2003: Poduszki gazowe i napinacze paséw, Wydawnictwa Komunikacji i tacznosci, Warszawa.

3. Boruta G., Pietak A., 2012: Mechatronika samochodu, Uktady bezpieczenstwa czynnego i biernego, Wydawnictwo
Uniwersytetu Warminsko-Mazurskiego w Olsztynie, Olsztyn.

4. BOSCH Informator techniczny 2002: Czujniki w pojazdach samochodowych, Wydawnictwa Komunikacji i £tacznosci,
Warszawa.

6. Naktad pracy studenta - bilans godzin i punktéw ECTS

Obcigzenie
Aktywnos¢ studenta studenta
Liczba godzin

Zajecia prowadzone

z bezposrednim udziatem Wyklad 9
nauczyciela akademickiego
lub innych 0s6b . Cwiczenia projektowe 18
prowadzacych zajecia
Przygotowanie do zaje¢ 15
Przygotowanie do egzaminu 25
Praca wtasna studenta
Przygotowanie projektu 25
Konsultacje 8
taczny nakiad pracy studenta 100
Liczba punktéw ECTS 4

* Godzina (dydaktyczna) oznacza 45 minut
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