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1. Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia (nabor)
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Specjalno$¢: mechatronika pojazdéw Kod przedmiotu

Jednostka zarzadzajaca kierunkiem studiow

03MCHMPS.DI6D.1538.24

Wydziat Inzynierii Mechanicznej Jezyki wyktadowe

Poziom studiéw
drugiego stopnia (mgrinz.)

Profil studiéw
Profil ogélnoakademicki

Forma studiéw
studia stacjonarne

Wymagania wstepne

Przedmioty
wprowadzajace

Koordynator

Okres
Semestr 2

Okres
Semestr 3

polski

Obligatoryjnos¢
Obligatoryjny specjalnosciowy

Blok zajeciowy
Przedmioty specjalnosciowe

Podstawy programowania, umiejetnos¢ lutowania.

Elektronika i elektrotechnika, Uktady regulacji i sterowania.

Michat Stopel

Forma zaliczenia
Egzamin

Forma prowadzenia i godziny zaje¢
Wyktad: 30

Forma zaliczenia
Zaliczenie na ocene

Forma prowadzenia i godziny zaje¢
Cwiczenia laboratoryjne: 30
Cwiczenia projektowe: 30
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Kod

Wiedza:

wil

W2

W3

2. Efekty uczenia sie dla przedmiotu

Odniesienie
Opis efektow uczenia sie do kierunkowych
efektow uczenia sie

Ma pogtebiong wiedze w zakresie budowy ukfadéw MCH_02 K W02
i urzadzen mechatronicznych wyposazonych w napedy

oraz uktady ruchome. W tym doboru podzespotéw

elektronicznych oraz materiatéw stosowanych do ich

wytworzenia.

Ma wiedze z zakresu monitorowania stanu urzadzeh MCH_02_K W05
oraz potrafi zaprogramowac ich prace.

Ma pogtebiong wiedze w zakresie konstrukcji maszyn, | MCH_02_K W03
ich wytrzymatosci oraz w zakresie technik

wytwarzania w szczegélnosci wykorzystujgcych

urzadzenia sterowane numerycznie takich jak frezarki

i obrabiarki CNC oraz drukarki 3D niezbedna

do analizy ztozonych zagadnien inzynierskich

z zakresu mechatroniki

Umiejetnosci:

ul

U2

Potrafi wtasciwie dobra¢ elementy uktadu MCH_02 K U02
mechatronicznego w tym odpowiednie napedy oraz

w potrafi przeprowadzi¢ proces ich testowania,

w wyniku ktérego potrafi oceniac ich przydatnosc

i efektywnos¢ w kontekscie projektowanego uktadu

mechatronicznego.

Potrafi prawidtowo okresli¢ cechy i parametry prostych | MCH_02 K U06
i ztozonych uktadéw mechatronicznych wyposazonych

w napedy, zaprojektowa¢, zbudowac i uruchomic je,

w tym dokona¢ doboru materiatéw konstrukcyjnych

i wytworzy¢ je z zastosowaniem narzedzi sterowanych

numerycznie.

Kompetencje spoteczne:

K1l

K2

Potrafi pracowa¢ samodzielnie i wspétdziatac MCH_02_K K01
w zespole przyjmujac w nim rézne role, potrafi dziata¢

i wspdtdziatac w sposéb kreatywny i przedsiebiorczy

oraz okreslac priorytety i kolejnos¢ dziatan.

Rozumie potrzebe uczenia sie i samodzielnego MCH_02_K K02,
doksztatcania sie, rozumie potrzebe i uwzglednia MCH_02_K K03
koniecznos¢ poznawania i stosowania nowych

technologii, przez co potrafi doradza¢ w zakresie

optymalnych rozwiazan technicznych w systemach

mechatronicznych

3. Tresci programowe
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Lp. Tresci programowe

Efekty uczenia sie dla

Formy zajec przedmiotu

1. 1. Uktady elektroniczne wykorzystywane w budowie Wyktad W1, W2, W3, K2

dronow.

2. Napedy stosowane w bezzatogowych systemach
latajgcych. Zasada dziata oraz sterowania predkoscia.

. Filtrowanie sygnatéw.
. Sterowanie PID

. Systemy wizyjne

. Automatyzacja pracy

o~NOYUT A~ W

. Programowanie kontroleréw lotu.
. Przesyfanie sygnatu sterujacego oraz wideo

2. 1. Programowanie kontroleréw lotu. Cwiczenia laboratoryjne | U1, U2
2. Podstawy CAD/CAM, przygotowanie modeli do druku
3D oraz ciecia laserowego, projektowanie ptytek PCB

3. Zespotowe opracowanie koncepcji bezzatogowego Cwiczenia projektowe W1, W2, W3, U1, U2, K1,
systemu latajacego realizujgce wskazane zadanie. K2

4. Metody prowadzenia zajec, weryfikacji efektow uczenia sie i warunki zaliczenia

Semestr 2

Forma zajec

Wyktad

Semestr 3

Forma zaje¢

Cwiczenia laboratoryjne

Wygenerowano: 2025-05-22 08:17

Metody prowadzenia zajec:

Wyktad
Metody (sposoby) weryfikacji: Udziat:
Egzamin pisemny 100%

Warunki zaliczenia przedmiotu:

Uzyskanie przynajmniej 61% z maksymalnej liczby punktéw mozliwych do zdobycia
na egzaminie.

Metody prowadzenia zajec:

Cwiczenia laboratoryjne, Case study

Metody (sposoby) weryfikacji: Udziat:
Test 100%
Warunki zaliczenia przedmiotu:

Uzyskanie przynajmniej 61% z maksymalnej liczby punktéw mozliwych do zdobycia
w tescie.
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Cwiczenia projektowe

Metody prowadzenia zajec:

Projekt
Metody (sposoby) weryfikacji: Udziat:
Projekt 100%

Warunki zaliczenia przedmiotu:

Ocena zdolnosci zaprojektowanego uktadu do realizacji zadania okreslonego w
temacie projektu.

EZeZI;tnia Metody (sposoby) weryfikacji

sie dla

Srzedmiot Egzamin pisemny Test Projekt
W1 X
w2 X
W3 X
ul X X
u2 X X
K1 X
K2 X

Literatura podstawowa

5. Literatura

1. Mollica C. M., FPV Flight Dynamics: Mastering Acro Mode on High-Performance Drones, VEspula Ventures LLC, 2020
2. Mendoza-Mendoza, J. A., Gonzalez-Villela V., ., Aguilar-lbanez C., F., Fonseca-Ruiz L., Drones to Go, Apress, 2021
3. Wyszywacz W., Drony - wydanie rozszerzone, Poligraf, 2020

6. Naktad pracy studenta - bilans godzin i punktow ECTS

Aktywnos¢ studenta

Obcigzenie
studenta
Liczba godzin

Zajecia prowadzone Wyktad 30

z bezposrednim udziatem

nauczyciela akademickiego | Cwiczenia laboratoryjne 30

lub innych oséb

prowadzacych zajecia Cwiczenia projektowe 30
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Konsultacje

Przygotowanie do zajec

Studiowanie literatury
Praca wtasna studenta

Przygotowanie do zaliczenia

Przygotowanie projektu

Zbieranie informacji do zadanej pracy
taczny nakiad pracy studenta

Liczba punktéw ECTS

* Godzina (dydaktyczna) oznacza 45 minut
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