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1. Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia (nabor)
2025/26

Kod przedmiotu
03MCHN.PI2C.3847.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Obowigzkowy

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

Brak wymagan.

Przedmioty Brak przedmiotéw wprowadzajacych.
wprowadzajace
Koordynator Sandra Smigiel
Okres Forma prowadzenia, godziny zajec i punkty ECTS
Semestr 2 * Wyktad: 9 godz., 2 ECTS, Zaliczenie na ocene
2. Efekty uczenia sie dla przedmiotu
Odniesienie
Kod Opis efektéw uczenia sie do kierunkowych
efektéw uczenia sie
Wiedza:
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Odniesienie Odniesienie

Kod Opis efektéw uczenia sie do kierunkowych do charakterystyk
efektow uczenia sie PRK
w1 Ma wiedze w zakresie zagrozeh zwigzanych MCH_O1 K W03 P6S_WK P6S_WK inz

z interakcja cztowiek-urzadzenie w zastosowaniach
sportowych i medycznych.

w2 Ma wiedze w zakresie zasad ergonomii i ich MCH_O1 K W14 P6S_WG P6S_WK
zastosowania w projektowaniu urzadzen
mechatronicznych, w tym urzadzen stanowiacych
aparature diagnostyczna i terapeutyczna
wykorzystywang w medycynie.

W3 Zna rodzaje i zasade dziatania urzadzen MCH_O1 K W04 P6S_WK P6S_WK inz
mechatronicznych stosowanych w medycynie P6S_WG P6S_WG inz
i sporcie.

Umiejetnosci:

ul Potrafi zidentyfikowal i przeprowadzi¢ ocene MCH_0O1_K_U09 P6S_UW_inz P6S_UW
rozwigzah mechatronicznych stosowanych
w medycynie i sporcie.

u2 Potrafi wskazac i ocenia¢ nowe rozwigzania techniczne | MCH_01 K U07 P6S_UU P6S_UW._inz
pod katem ich potencjalnego zastosowania P6S_UW
w medycynie i sporcie.

Kompetencje spoteczne:

K1 Ma $wiadomos¢ pozatechnicznych skutkéw MCH_01 K K03 P6S KK P6S KO
podejmowanych dziatan inzynierskich w zakresie
projektowania i zastosowania rozwigzan
mechatronicznych w medycynie i sporcie.

3. Tresci programowe

Efekty uczenia sie dla

Lp. Tresci programowe Formy zajec przedmiotu

1. Wyktad ma za zadanie przedstawienie zagadnien Wyktad W1, W2, W3, U1, U2, K1
zwigzanych z zastosowaniem rozwigzan
mechatronicznych w sporcie i medycynie.
Wprowadzenie do przedmiotu obejmie: podstawowe
pojecia i definicje oraz wymagania stawiane
rozwigzaniom, ktére majg zastosowanie w sporcie i
medycynie.

Tresci programowe dotyczy¢ beda:

* systeméw i aparatury do analizy ruchu,

* zastosowania robotyki w medycynie zabiegowej,

* nowoczesnych metod rehabilitacji,

* aparatury diagnostycznej i terapeutycznej
wykorzystywanej w medycynie,

* zagadnien zwigzanych z protezami, egzoszkieletami
i implantami - jako innowacyjnymi rozwigzaniami
stosowanymi w medycynie,

* systeméw dostarczania lekéw.

4. Metody prowadzenia zaje¢, weryfikacji efektow uczenia sie i warunki zaliczenia

Forma zajeé
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Metody prowadzenia zajec:

Wyktad
Metody (sposoby) weryfikacji: Udziat:
Wyktad
Zaliczenie pisemne 100%
Warunki zaliczenia przedmiotu:
Zaliczenie pisemne na ostatnich zajeciach wyktadowych.
Efekt
uczenia Metody (sposoby) weryfikacji
sie dla
Erzedmlot Zaliczenie pisemne
W1 X
W2 X
W3 X
Ul X
U2 X
K1 X
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6. Naktad pracy studenta - bilans godzin i punktéw ECTS

Aktywnos¢ studenta

Zajecia prowadzone

z bezposrednim udziatem

nauczyciela akademickiego | Wyktad
lub innych oséb

prowadzacych zajecia

Konsultacje

Przygotowanie do zaje¢
Praca wiasna studenta
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Przygotowanie do zaliczenia

Obcigzenie
studenta
Liczba godzin

12
13
14
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taczny nakiad pracy studenta
Liczba punktéw ECTS

* Godzina (dydaktyczna) oznacza 45 minut
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