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1. Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia (nabor)
2025/26

Kod przedmiotu
03MBMS.DI1.2412.25

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Fakultatywny

Blok zajeciowy
Przedmioty kierunkowe

1. Znajomos¢ systemu Windows w zakresie pracy z plikami i folderami.
2. Znajomos¢ programu AutoCAD.

1. Informatyka.
2. Grafika inzynierska.

Artur Cichanski

Forma zaliczenia Liczba
Egzamin punktéw ECTS
4.0

Forma prowadzenia i godziny zajec
Wykfad: 15
Cwiczenia laboratoryjne: 30

2. Efekty uczenia sie dla przedmiotu
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Kod

Wiedza:
W1

W2

Odniesienie
Opis efektow uczenia sie do kierunkowych

efektow uczenia sie

Ma wiedze o modelowaniu postaci geometrycznej MBM_02_K W05
obiektéw.

Ma wiedze o komputerowych metodach wyznaczania MBM_02 K W01
naprezen w elementach konstrukcyjnych.

Umiejetnosci:

ul

u2

Potrafi przygotowa¢ komputerowy model postaci MBM_02_K U03
geometrycznej obiektu.

Potrafi wykona¢ analize numeryczng prowadzaca MBM_02_K UO03
do wyznaczenia stanu naprezenia w modelowanym

obiekcie.

Kompetencje spoteczne:

K1

Lp.

Potrafi opracowac proces analizy numerycznej MBM_02 K K02
napotkanego problemu konstrukcyjnego.

3. Tresci programowe

Tresci programowe Formy zajec
Konfigurowanie programu Autodesk Inventor jako Wyktad, Cwiczenia
srodowisku do prowadzenia oblicze numerycznych. laboratoryjne

Narzedzia do manipulowania widokiem bryt w
przestrzeni 3D. Tworzenia i edycji elementdw szkicu.
Nadawanie i modyfikowanie wiezéw geometrycznych i
wymiarowych. Tworzenie bryt szkicowych. Wstawianie
bryt predefiniowanych. Tworzenie szykéw bryt
ksztattujgcych. Tworzenie rysunkdw wykonawczych w
z uzyciem rzutéw bryt. Tworzenie ztozenia i ustalanie
relacji miedzy czeSciami w ztozeniu. Praca z
bibliotekami elementéw znormalizowanych. Tworzenie
rysunkéw ztozeniowych dla zespotéw maszyn.
Cwiczenia w zakresie doboru struktury dla modelu
brytowego odwzorujacego obiekty proste i ztozone.
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Odniesienie
do charakterystyk
PRK

P7S_WG_inz P7S_WG

P7S_WG_inz P7S_WG

P7S_UW_inz P7S_UW

P7S_UW_inz P7S_UW

P7S_KO

Efekty uczenia sie dla

przedmiotu

W1, Ul, K1
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Lp. Tresci programowe Formy zajec

2. Obliczenia wytrzymatosciowe ram w module Analiza Wyktad, Cwiczenia

ram, srodowisko Aut

odesk Inventor. Definowanie laboratoryjne

podpér i obcigzen. Modyfikowanie weztéw
potaczeniowych konstrukcji ramowych. Prezentacja

wynikéw obliczen.

Obliczenia wytrzymato$ciowe w module Analiza

naprezen, srodowisk

o Autodesk Inventor. Definowanie

wtasnosci materiatowych. Ustalanie podpdr i

definowanie obcigze
siatki podziatu. Prez

f. Ustalanie struktury i wielkosci
entacja wynikéw obliczen.

Modelowanie powtokowe obiektdw cienkosciennych.
Definiowanie kontaktéw i analiza ztozeh. Wyznaczanie
czestosci i postaci drgan wtasnych. Optymalizacja
parametryczna czesci i ztozeh. Optymalizacja

topologiczna czesci.

Analizy ruchu mechanizméw w module Symulacja
Dynamiczna, Srodowisko Autodesk Inventor.
Definiowanie potaczeh miedzy komponentami.

Konwertowanie wigz

anh na potaczenia. Ustalanie

wtasciwosci potgczeh dynamicznych. Definowanie

warunkdéw brzegowy

ch. Prezentacja wynikéw obliczen

w narzedziu Grafer wyjsciowy. Wyznaczanie przebiegu
sity niezbednej do realizacji ruchu elementu nosnego.

Wyznaczanie trajektorii wskazanego punktu badanego
mechanizmu. Wyznaczanie naprezeh w wybranych

elementach ztozenia
kinematycznych.

na podstawie wynikéw analiz

Efekty uczenia sie dla

przedmiotu

W2, U2, K1

4. Metody prowadzenia zajeé, weryfikacji efektow uczenia sie i warunki zaliczenia

Forma zaje¢

Wyktad

Cwiczenia laboratoryjne

Efekt
uczenia
sie dla
przedmiot
u
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Metody prowadzenia zajec:
Wyktad

Metody (sposoby) weryfikacji:
Egzamin praktyczny

Warunki zaliczenia przedmiotu:
Uzyskanie co najmniej 51% punktéw.
Metody prowadzenia zajec:
Cwiczenia laboratoryjne

Metody (sposoby) weryfikacji:
Raport

Warunki zaliczenia przedmiotu:

Udziat:
100%

Udziat:
100%

Uzyskanie co najmniej oceny dostatecznej z wszystkich raportéw.

Metody (sposoby) weryfikacji

Egzamin praktyczny

Raport
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w1 X

W2 X X
Ul X

u2 X X
K1l X X

5. Literatura
Literatura podstawowa
1. Stasiak F., Zbiér ¢wiczen. Autodesk Inventor 2020. Kurs professional, Wydawnictwo ExpertBooks, 2020.
Literatura uzupetniajaca

1. Stasiak F., Zbidr ¢wiczen. Autodesk Inventor 2020. Kurs zaawansowany, Wydawnictwo ExpertBooks, 2020.

6. Naktad pracy studenta - bilans godzin i punktéw ECTS

Obcigzenie
Aktywnos¢ studenta studenta
Liczba godzin

Zajecia prowadzone

z bezposrednim udziatem Wyklad 15

nauczyciela akademickiego

lptjrz\jvnandychhq?it;ajecia Cwiczenia laboratoryjne 30
Praktyka (praca wtasna studenta) 15

Praca wtasna studenta Przygotowanie raportu 30
Przygotowanie do zaliczenia 30

taczny nakiad pracy studenta 120

Liczba punktow ECTS 4

* Godzina (dydaktyczna) oznacza 45 minut
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