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1. Informacje podstawowe

Cykl ksztatcenia (nabor)
2024/25

Kod przedmiotu
03MCHMPS.DI2D.1534.24

Jezyki wyktadowe
polski

Obligatoryjnos¢
Obligatoryjny specjalnosciowy

Blok zajeciowy
Przedmioty specjalnosciowe

brak wymagan

brak przedmiotéw wprowadzajgcych

Jerzy Kaszkowiak

Forma zaliczenia
Egzamin

Forma prowadzenia i godziny zaje¢
Wyktad: 30
Cwiczenia laboratoryjne: 30

2. Efekty uczenia sie dla przedmiotu

Odniesienie
do kierunkowych
efektéw uczenia sie
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Kod Opis efektow uczenia sie
Wiedza:
W1 Student ma pogtebiong wiedze w zakresie budowy

systemoéw, uktaddw i urzadzeh mechatronicznych oraz
materiatdw stosowanych w ich wytwarzaniu

W2 Student ma rozszerzong wiedze dotyczacg procesow
diagnostyki, kontroli i metod pomiaréw parametréw
ukfadéw mechatronicznych

Umiejetnosci:

Ul Student potrafi wykorzystywac posiadang wiedze oraz
samodzielnie jg poszerzaé poprzez pozyskiwanie
informacji z réznych zrédet; potrafi faczy¢ uzyskane
informacje, dokonywac ich interpretacji oraz
krytycznie je oceniaé, a takze formutowac wnioski
i uzasadnienia w zakresie zagadnien dotyczacych
mechatroniki, ma przygotowanie niezbedne do pracy
w Srodowisku przemystowym zwigzanym z pracg
inzyniera mechatronika

u2 Student potrafi ocenia¢ przydatnos¢ i efektywnosc
funkcjonowania uktadéw mechatronicznych, w tym
zespotéw elektrycznych, elektronicznych,
mechanicznych i uktadéw sterujacych, a takze
przeprowadzac proces ich testowania

Kompetencje spoteczne:

K1 Student ma swiadomos¢ i rozumie wptyw stosowanych
technologii na srodowisko, ma $wiadomos¢
0 pozatechnicznych skutkach podejmowanych dziatan
inzynierskich, ich wptywu na $rodowisko i jest
Swiadomy zwigzanych z tym ograniczen

Odniesienie
do kierunkowych
efektow uczenia sie

MCH_02_K_W02

MCH_02_K_WO05

MCH_02_K_U01

MCH_02_K_U02

MCH_02_K_K03

3. Tresci programowe

Lp. Tresci programowe

1. 1. Pojazdy - klasyfikacja, przeznaczenie,
mozliwosci wykorzystania
2. Pojazdy - klasyfikacja, przeznaczenie,
mozliwosci wykorzystania

3. Maszyny robocze, przeznaczenie, mozliwosci
wykorzystania
4, przeznaczenie, mozliwosci wykorzystania

5. Systemy napedu maszyn roboczych i pojazdéw
6. Systemy napedu maszyn roboczych i pojazdéw

7. Silniki spalinowe z zaptonem samoczynnym i
iskrowym, budowa, dziatanie, zastosowanie
8. Silniki spalinowe z zaptonem samoczynnym i

iskrowym, budowa, dziatanie, zastosowanie

9. Napedy elektryczne, zakres stosowania, zalety,
wady

10. Napedy elektryczne, zakres stosowania, zalety,
wady
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Formy zajec

Wyktad

Odniesienie
do charakterystyk
PRK

P7S_WG P7S_WG._inz

P7S_WG P7S_WG_inz

P7S_UW P7S_UK P7S_UU
P7S_UW_inz

P7S_UW P7S_UW_inz

P7S_KK P7S_KO

Efekty uczenia sie dla
przedmiotu

W1, W2, U1, U2, K1
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Lp.

Tresci programowe Formy zajec

1. Uktady jezdne maszyn i pojazddw, budowa, Wyktad
obstuga, cechy uzytkowe

2. Uktady jezdne maszyn i pojazddw, budowa,
obstuga, cechy uzytkowe

3. Uktady kierowania i hamulcowe, budowa,
obstuga, cechy uzytkowe

4, Uktady kierowania i hamulcowe, budowa,
obstuga, cechy uzytkowe

Obstuga silnikdw spalinowych,

Obstuga silnikdw spalinowych,

Obstuga uktadéw jezdnych réznych typéw,
Obstuga uktadéw jezdnych réznych typéw,
Obstuga elementéw hydrauliki
wykorzystywanych w maszynach roboczych

10. Obstuga elementéw hydrauliki wykorzystywanych
w maszynach roboczych

Lo~ W;

1. Organizacja pracy pojedynczych maszyn oraz Wyktad
zespotéw maszyn i pojazdéw

2. Organizacja pracy pojedynczych maszyn oraz
zespotéw maszyn i pojazdéw

3. Systemy przegladéw, obstug i planowych
napraw

4, Systemy przegladéw, obstug i planowych
napraw

5. Organizacja zasobdéw sprzetowych w
przedsiebiorstwie, planowanie wymiany i zakupéw
maszyn i pojazdéw

6. Organizacja zasobdéw sprzetowych w
przedsiebiorstwie, planowanie wymiany i zakupéw
maszyn i pojazdéw

7. Materiaty eksploatacyjne, podstawy gospodarki
paliwami

8. Materiaty eksploatacyjne, podstawy gospodarki
paliwami

9. Zasady ekonomicznej pracy maszynami i
pojazdami

10. Zasady ekonomicznej pracy maszynami i
pojazdami
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Lp.

Tresci programowe Formy zajec

1. Przygotowanie maszyn i pojazdéw do pracy, Cwiczenia laboratoryjne
2. Przygotowanie maszyn i pojazdéw do pracy,

3. Przygotowanie maszyn i pojazdéw do pracy

4, Przygotowanie maszyn i pojazdéw do pracy

5. Przygotowanie maszyn i pojazdéw do pracy w
warunkach ekstremalnych (wysokie i niskie
temperatury, ekstremalne zapylenia, chemiczne
srodowisko pracy)

6. Zdalne sterowanie maszynami, pojazdy
autonomiczne

7. Obstuga codzienna, czynnosci, sposéb realizacji
dla réznych pojazdéw i maszyn roboczych

8. Obstuga codzienna, czynnosci, sposéb realizacji
dla réznych pojazdéw i maszyn roboczych

9. Obstuga codzienna, czynnosci, sposéb realizacji

dla réznych pojazdéw i maszyn roboczych

10. Obstuga codzienna, czynnosci, sposob realizacji
dla réznych pojazdéw i maszyn roboczych

11. Materiaty eksploatacyjne, sposoby oceny stanu
12. Materiaty eksploatacyjne, sposoby oceny stanu
13. Ogumienie pojazdéw i maszyn roboczych, ocena
stanu

14. Ogumienie pojazdéw i maszyn roboczych, ocena
stanu

15. Akumulatory, zasady poprawnego uzytkowania
obstuga i konserwacja

16. Akumulatory, zasady poprawnego uzytkowania
obstuga i konserwacja

17. Zabezpieczenie maszyn i pojazdéw przed
niepowotanym uzyciem

18. Zabezpieczenie maszyn i pojazdéw przed
niepowotanym uzyciem

19. Systemy tacznosci i monitorowania pracy, stanu i
lokalizacyjne stosowane w maszynach roboczych i
pojazdach

20. Systemy tgcznosci i monitorowania pracy, stanu i
lokalizacyjne stosowane w maszynach roboczych i
pojazdach

21. Systemy tgcznosci i monitorowania pracy, stanu i
lokalizacyjne stosowane w maszynach roboczych i
pojazdach

22. Systemy tgcznosci i monitorowania pracy, stanu i
lokalizacyjne stosowane w maszynach roboczych i
pojazdach

23. Monitorowanie stanu maszyn roboczych i
pojazdéw,

24. Monitorowanie stanu maszyn roboczych i
pojazdéw,

25. Kryteria wydtuzania interwatéw wymiany oleju
silnikowego

26. Kryteria wydtuzania interwatéw wymiany oleju
silnikowego

27. Technika ekonomicznego (ekologicznego)
wykorzystania maszyn roboczych i pojazdéw

28. Technika ekonomicznego (ekologicznego)
wykorzystania maszyn roboczych i pojazdéw

29. Przygotowanie maszyn i pojazdéw do przerw w
pracy (zabezpieczenie przed korozja)

30. Przygotowanie maszyn i pojazdéw do przerw w
pracy (zabezpieczenie przed korozja)
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4. Metody prowadzenia zaje¢, weryfikacji efektow uczenia sie i warunki zaliczenia

Forma zajed

Wyktad

Cwiczenia laboratoryjne

Efekt
uczenia
sie dla
przedmiot
u

W1
W2
ul
u2

K1l

Literatura podstawowa

Metody prowadzenia zajec:

Wyktad
Metody (sposoby) weryfikacji: Udziat:
Egzamin pisemny 100%

Warunki zaliczenia przedmiotu:

Obecnos¢ na wyktadach i uzyskanie pozytywnego wyniku egzaminu pisemnego
Metody prowadzenia zajec:

Cwiczenia laboratoryjne

Metody (sposoby) weryfikacji: Udziat:

Zaliczenie pisemne 100%

Warunki zaliczenia przedmiotu:

Udziat w zajeciach i pozytywny wynik zaliczenia pisemnego

Metody (sposoby) weryfikacji

Egzamin pisemny Zaliczenie pisemne
X X
X X
X X
X X
X X

5. Literatura

1. Tylicki H. 2005. Eksploatacja silnikéw spalinowych pojazdéw mechanicznych, PWSZ Pita
2. Napiodrkowski J. 2013. Podstawy budowy i eksploatacji maszyn i pojazdéw EXPOL Olsztyn

Literatura uzupetniajaca

1. Instrukcje obstugi maszyn i pojazdéw

6. Naktad pracy studenta - bilans godzin i punktéw ECTS

Aktywnos¢ studenta

Obcigzenie
studenta
Liczba godzin
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Zajecia prowadzone

z bezposrednim udziatem
nauczyciela akademickiego
lub innych os6b
prowadzacych zajecia

Wyktad

Cwiczenia laboratoryjne

Przygotowanie do zajec

Studiowanie literatury
Praca wtasna studenta

Konsultacje

Przygotowanie do egzaminu
taczny nakiad pracy studenta

Liczba punktéw ECTS

* Godzina (dydaktyczna) oznacza 45 minut
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30

30

18
15
15
17
125
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